Parkovaci modul PM Y- 2616

Ulohou parkovacieho modulu PM Y- 2616 je ulahcenie parkovania a ciivania hlavne
v modernych velkomestach. Pomocou PM Y- 2616 moZete predist narazu a vzniku financnej
skody alebo v horsom pripade ubliZeniu na zdravy.

Kompletna sada PM Y- 2616 obsahuje:

1) riadiacu jednotku

2) 4x ultrazvukovy senzor
3) LED displej s akustickou signalizéciou
4) inStalacny material

5) Specialny vrtak- fréza Obr. 1 LED disple;j
6) montazny a uzivatel'sky manual

Do zadného néraznika su umiestnené 4 ultrazvukové senzory, ktoré snimaji priestor za
autom. Parkovaci modul sa aktivuje automaticky po zaradeni spédtného prevodového stupia.
Hned po zaregistrovani prekazky za¢ne modul optickym aj akustickym signalom
upozornovat’ vodica na pribliznu vzdialenost’ auta od prekazky ( tabul’ka ¢. 1.).

szille(l;;ls(; od Stupen odstupu Akusticky signal Opticky signal
1,6 m—-2,5m Bezpecnd zona bez zvuku Nesvieti ziadna LED
l4m-1,5m Predbezna vystraha Pi—Pi—Pi 1 zelena LED
1,2m-1,3m Predbezna vystraha Pi—Pi—Pi 2 zelené LED
1.0m-1,1m Predbezna vystraha Pi—Pi—-Pi—Pi 1 oranzova LED
80 cm—90 cm Zvysené nebezpecne Pi—Pi—Pi—Pi 2 oranzové LED
60 cm — 70 cm Zvysené nebezpecne Pi—Pi—Pi—Pi 3 oranzové LED
40 cm -50cm Nebezpecna zona Pi-Pi-Pi-Pi-Pi 1 ¢ervena LED
30 cm a mene;j STOP Piiiiiiiiiiii 2 ¢ervené LED

Tab. 1 Spdsob signalizacie prekazky pri ciivani
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LED disple;j :

Vinteriéri auta sa umiestneni maly LED displej, ktory Vas bude optickym
a akustickym signalom upozornovat' na pribliznu vzdialenost’ prekazky od zadného
naraznika. Na nasledujucom obr. vidiet spésob zobrazenia vzdialenosti prekazky od
automobilu ktora sa nachadza na pravej strane.

1,7m 1,3m 0,5m

Technické udaje:

Napéjanie - DC 10~ 15V
Pracovna teplota - od -40°C do +85°C
Max. zobrazena vzdialenost’ - 2,5m

Signalizacia od vzdialenosti 1,5m

Upozornenie!

» parkovaci modul len upozoriiuje na prekazku, nie je to zariadenie na meranie presnej
vzdialenosti od prekazky.

» pri niektorych situdcidch moézu byt informéacie prijaté od senzorov nepresné alebo
zariadenie prestane pracovat Uplne. Napr.: pri silnom vetre, pri vicSom mnozstve
vyfukovych plynov ( hlavne v zime), pri zlom umiestneny senzorov, pravidelnom
sklone prekazky, hladkej okrthlej prekazke, pri prekazke ktord absorbuje ultrazvuk
( napr. vlna ), pri silnom dazdi, pri teplotaich mimo pracovnych tepldt zariadenia, pri
zaneseni senzorov snehom, 'adom, vodou, blatom, prachom, pri hrbolatej ceste, pri
Sikmej ceste a pod..

» ak sa v blizkosti auta nachadzaju zdroje silného elektrického, ultrazvukového alebo
mikrovinného vyZzarovania, moze dgjst’ k falosSnym signalom od senzorov.

» vyrobca ani dovozca nezodpoveda za $kody spdsobené pri clivani.

Sikma plocha okruhly objekt absorbovanie
. 5 Zvuku
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Montazny manual PM Y- 2616

Montaz senzorov:

Namontovanie senzorov je najdolezitejSia vec pri montazi parkovaciecho modulu.
Senzory musite namontovat’ tak aby mohli snimat’ v spravnom uhle (obrazok ¢. 1)

Dbajte na spravne vzdialenosti pri umiestiiovani senzorov do zadného naraznika (obrazok ¢.2)
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Najviacsiu pozornost’ si zasluhuje previtanie zadného naraznika (obrazok €. 3). Priemer otvoru
na senzor musi byt’ vel'mi presny ( pouzite prilozeny vrtak - frézu ) .

bokorys
// vodié upevnenia
: / senzora ﬁf senzora

N
b 5

, = 2
'® \E ca senzor |
vrtak- fréza j |

naraznik P
naraznik

-~
g

.
naraznik %

Pri vitani dier do naraznika treba brat’ ohl'ad na penova
vystuz néraznika, ktor treba pred vftanim vybrat
(obrazok ¢.4 ). Do vystuze vyrezte otvor pre senzor
pomocou rezdka. Niekedy treba dat’ dole cely naraznik
aby bola montaz senzorov l'ahsia.

Po namontovani senzorov do naraznika
odporac¢ame utesnit’ vodi¢, ktory vchadza do
senzora silikdnovym tmelom (obrazok ¢.5)
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Zapojenie vodicov a test zariadenia:

CERVENY- CUVACIE SVETLO (+)
CIERNY- CUVACIE SVETLO ( -)
LED DISPLEJ

SNIMAC (R)
SNIMAC  (M1)

SNIMAC (M)
SNIMAC (L)

e Cerveny ( + ) acierny ( - ) vodi¢ zapojte na cuvacie svetlo. Dbajte na spravne
zapojenie polarity.

e riadiacu jednotku umiestnite do kufra auta tak aby nebola vystavena vel'kému teplu,
vode, necistotdm a pod. .LED displej umiestnite na pristrojovii dosku na viditeI'né
miesto pre vodi¢a ( po dohode so zdkaznikom )

e zapojte konektor LED displeja do riadiacej jednotky.

e zarad’te spitny prevodovy stupei, rozsvieti sa ctivacie svetlo a zariadenie sa zapne

e zapojte jeden zo senzorov do riadiacej jednotky a postavte sa cca 1,3 m pred senzor.
Ak Vas senzor zachyti a vyhodnoti ako prekédzku, vytiahnite konektor senzora zo
zdierky riadiacej jednotky a zapojte do nej konektor druhého senzora. Otestujete takto
vSetky senzory apo uspeSnom teste ich vSetky zapojte do jednotlivych zdierok
riadiacej jednotky PM Y- 2616.

Upozornenie !

e nie vSetky displejové jednotky (DJ ) na zobrazovanie vzdialenosti prekazky su vhodné
do parkovacieho modulu PM Y- 2616. Ak chcete zapojit’ nejakt DJ do zariadenia
PM Y- 2616 kontaktujte prosim najprv svojho dodavatel’a parkovaciecho modulu.

e nie vSetky senzory na snimanie zadného priestoru za autom su vhodné do
parkovacieho modulu PM Y- 2616. Ak chcete zapojit’ nejaky senzor do zariadenia
PM Y- 2616 kontaktujte prosim najprv svojho dodavatel’a parkovaciecho modulu.

e dodrzujte spravny postup pri montazi senzorov

e dbajte na spravne t'ahanie vodi¢ov v aute a pri inStalacii senzorov

e pred uvedenym zariadenia do prevadzky ho urcite podrobte najprv pripisanému testu

Kontrola:

Ak sa pri testovani niektorého senzora ozve dlhé pipnutie, skontrolujte najprv ¢i nie je
v dosahu senzora nejaké klesanie, alebo ¢i nebol namontovany v zlom uhle alebo je
umiestneny tesne pri nejakej silno sa chvejucej stciastke ( vyfuk ) auta a pod. .
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